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第1题（70分）     得分：                      

任务描述：
任务一：(视觉识别)
在小车视觉传感器前方50mm至100mm的范围内，依次直立放置三张尺寸为80mm×80mm的卡片（小猫、自行车、盆栽，顺序随机），小车需要通过视觉传感器识别卡片中的物体。
任务二：(语音播报)
小车需要通过语音将识别到的卡片中物体逐一进行播报。
任务三：(运动跟随)
主考官轻轻移动小猫卡片，根据该卡片的移动方向实现跟随运动。
卡片移动方向在X、Y、Z三条轴线上均可。要求小车分别完成三个不同方向的跟随运动。

规则要求：
1. 智能小车可以带整车进入考场，小车材质、大小、外观均不限，可以自由设计。
2. 智能小车的程序须现场编写，不能带基础程序进入考场。
3. 智能小车必须具备视觉传感器，可以在不联网的条件下，完成考试中相关任务。（视觉传感器方案不限）

第2题（10分）     得分：                      
请写出在物体跟随中，你是如何判断卡片与摄像头的距离变化。

































第3题（20分）     得分：                      
智能小车中“物体跟随”的常规实现原理是：根据摄像头识别到的物体的位置来控制摄像头运动。
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假设LCD屏幕的分辨率为：320 * 240 ，摄像头成像不是镜像，坐标原点在左下角，请完成以下物体跟随控制逻辑的连线配对。

1. 摄像头右偏
A. 100<物体y坐标<140,  物体x坐标<130

  
2. 摄像头左偏
B. 100<物体y坐标<140,  物体x坐标>190



3. 摄像头上偏
C. 物体y坐标<100,  130<物体x坐标<190

4. 摄像头下偏
D. 物体y坐标>140,  130<物体x坐标<190

